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EEE INSTITUTO FEDERAL

CAMPUS: MACAE

CURSO: SUPERIOR DE BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

COMPONENTE CURRICULAR: LAB.
CONTROLE E SERVOMECANISMOS I

ANO DE IMPLANTAGAO DA MATRIZ: 2026

(X) Obrigatério () Optativo () Eletivo
Especificagao do
componente: (X) Presencial () A distancia () Presencial com carga
horaria a distancia
Natureza da atividade de () Bésica (X) Especifica () Pesquisa ()
ensino-aprendizagem Extensao
() Tedrica (X) Pratica (X) Laboratorial

Pré-requisito: Controle Digital

Correquisito: Ndo ha

Carga horaria: 40 h/a (30 h)

Carga horaria
presencial: 40 h/a (30
h)

Carga hordriaa
distancia: -

Carga horaria de Extensdo: -

Aulas por semana: 2

Cédigo: ECACM.066

Série e/ou Periodo: 9¢

EMENTA:

Estudo e aplicacdo pratica de conceitos fundamentais do controle digital. Amostragem de
sistemas continuos, efeitos do aliasing e conversdo A/D e D/A. Projeto de sistemas de
controle digital utilizando métodos de transformadas e espaco de estados. Identificacdo e
modelagem de sistemas discretos, implementacdo computacional e testes em Hardware-
in-loop. Aplicacdo de algoritmos PID e estratégias convencionais de controle. Estruturacdo
de malhas hibridas combinando controle continuo e discreto. Controle direto digital,
especificacdo de desempenho, estabilidade de sistemas discretos e projeto de
compensadores e controladores no espaco de estados.

OBIJETIVOS:

Capacitar os discentes na modelagem, implementacdo e andlise de sistemas de controle
digital, abordando amostragem de sinais, conversdo A/D e D/A, técnicas de controle no
dominio das transformadas e do espaco de estados, aplicacdo de algoritmos PID e
integracdo com Hardware-in-loop e malhas hibridas.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS:
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Amostragem de sistemas continuos;
e Aliasing;

e Pratica da conversdo A/D e D/A;

e Projeto de sistemas de controle digital via método de transformadas;
e Identificacdo de sistemas;

e Integracdo de sistemas e testes de Hardware-in-loop;

e Implementagao computacional de modelos matematicos de sistemas discretos de
controle;

e Aplicagdo de algoritmos PID (série, misto e paralelo) e estratégias de controle
convencionais (cascata, override, relacdo, split-range etc.);

e Estruturagcdo da malha de controle hibrida que combine controle continuo e
discreto;

e Controle direto digital; Especificacdo de desempenho para controle por
computador;

e Estabilidade de sistemas discretos;

e Compensadores para sistemas discretos;

e Projeto de controladores no espacgo de estados;

e Projeto de sistemas de controle digital via espaco de estados discreto.
COMPETENCIAS DESENVOLVIDAS:

e Formular e conceber solugcdes desejaveis de Engenharia, analisando e
compreendendo os usuarios dessas solucdes e seu contexto.

e Analisar e compreender os fend6menos fisicos e quimicos por meio de modelos
simbdlicos, fisicos e outros, verificados e validados por experimentacao.
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